Karta programowa przedmiotu — stopien I/

Studia drugiego stopnia
Kierunek: BUDOWNICTWO
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Przedmiot: SYSTEMY OBLICZEN KONSTRUKCJI INZYNIERSKICH
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Przedmioty Metody numeryczne, metody komputerowe

poprzedzajace:

Celem przedmiotu jest zapoznanie stuchacza z powszechnie uzywanymi i
uwazanymi za najlepsze systemami MES do obliczen konstrukcji inzynierskich.
Pod uwage zostaty wziete zarbwno systemy zbudowane w kraju (Robot), jak i za
granica (ANSYS, ADINA, ABAQUS, FEAP). Student zapozna sie z bibliotekag

Efekty ksztatcenia - | elementéw skonczonych trzech wybranych systeméw oraz modelami materiatow
umiejetnosci i ww. systemow. Przewiduje sie, ze stuchacz zapozna sie z podstawowymi typami
kompetencje analizy, takimi jak liniowa statyka, statecznos$¢, dynamika. Ponadto zaktada sie

wstepne zaznajomienie z wybranymi typami analizy nieliniowej konstrukcji, np.
analizg sprezysto-plastyczng. Student nabedzie umiejetno$¢ postugiwania sie
wyzej wymienionymi programami w podstawowym zakresie oraz wiedze na temat
mozliwosci wspoétczesnych systeméw obliczeniowych.

TRESCI KSZTALCENIA

Wykltady: Ogodlna charakterystyka i mozliwosci systemu Robot. Pre i postpprocessing — wprowadzanie
danych oraz obrdbka i wizualizacja wynikow. Biblioteka elementéw systemu Robot. Przykfady analizy
statycznej uktadow prostych i ztozonych. Analiza statyczna ramy, tarczy. Analiza ukfadu przestrzennego.
Ogodlna charakterystyka i mozliwosci systemu ANSYS. Wprowadzanie danych oraz obrébka i
wizualizacja wynikéw. Biblioteka elementéw systemu ANSYS. Przyktady analizy statycznej uktadéw
prostych i zlozonych. Analiza statyczna ramy, tarczy. Analiza ukifadu przestrzennego. Ogodlna
charakterystyka i mozliwosci systemu ABAQUS jako $wiatowego standardu w zakresie systemow
obliczeniowych. Pre i postpprocessing. Biblioteka elementéw systemu ABAQUS. Przyktady analizy
statycznej i dynamicznej. Adaptacja w systemie ABAQUS. Przyktady analizy nieliniowej konstrukgji.
Mozliwosci systemu ABAQUS na tle innych systeméw obliczeniowych.

Laboratoria: Pre i postpprocessing — wprowadzanie danych oraz obrdbka i wizualizacja wynikow w
systemie Robot na przyktadzie: ramy, piyty, tarczy, uktadu ztozonego. Biblioteka elementéw systemu
Robot - elementy kratowe, ramowe, plytowe, tarczowe, przestrzenne. Przykiady analizy statycznej
uktaddéw prostych i ztozonych — uktad szkieletowy budynku wysokiego. Analiza statyczna ramy, ptyty i
tarczy - projekt nr 1. Wprowadzanie danych oraz obrébka i wizualizacja wynikéw w systemie ANSYS.
Biblioteka elementéw systemu ANSYS — elementy: kratowe, ramowe, tarczowe, ptytowe, przestrzenne,
inne. Przyktady analizy statycznej uktadéw prostych i ztozonych. Analiza statyczna ramy, ptyty i tarczy —
projekt nr 2. Analiza ukfadu przestrzennego. Pre i postprocessing w systemie ABAQUS. Biblioteka
elementow systemu ABAQUS - elementy: kratowe, ramowe, ptytowe, tarczowe, przestrzenne, inne.
Przyktady analizy statycznej i dynamicznej. Adaptacja w systemie ABAQUS. Przykiady analizy
nieliniowej konstrukcji — projekt nr 3. Poréwnanie efektéw analizy réznymi systemami obliczeniowymi na
jednym z wybranych przykfadéw: ramy, tarczy lub ptyty.

Wykaz literatury podstawowej i uzupetniajacej:

1. Dokumentacja systemu Robot
2. User manual systemu ANSYS
3. User manual systemu ABAQUS

Warunki zaliczenia: zaliczenie projektow ( 3 projekty)

Opracowat: dr inz. Jozef Krok
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