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Wzory na zastepniki, macierz sztywnosci i macierz transformaciji
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Macierze sztywnosci w konfiguracji lokalnej
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Macierze transformacji i sztywnos$ci w konfiguracji globalnej dla elementéw
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Agregacja macierzy sztywnosci
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Wektor prawej strony réwnania MES
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Uwzglednienie warunkéw brzegowych
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Wykresy sit przekrojowych
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