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Definicja macierzy sztywności i transformacji
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Obliczenie macierzy transformacji i macierzy sztywności dla elementów
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Agregacja macierzy sztywności
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Budowa wektora obciążeń węzłowych
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Wektor obciążenia kinematycznego
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Warunki brzegowe (1 - zablokowany stopień swobody)
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Uwzględnienie warunków brzegowych
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Rozwiązanie układu równań
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Powrót do elementów - obliczenie sił przywęzłowych w elementach
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